
太陽能月球車 

屏東縣立枋寮高中能源動力理念學校 

車城自造科技教育在地種子教師團 



月球車 

在月球表面行駛並對月球考察和收集分析樣品的專用車輛。 
 
• 無人駕駛月球車由輪式底盤和儀器艙組成，是一種小型化、低功

耗、高集成的部分或者全部自主的機器人。世界上第一台無人駕
駛的月球車是蘇聯的月球車1號，於1970年11月17日由月球17號
探測器送上月球。 
 

• 有人駕駛月球車主要由月球車的每個輪子的各一台電動機驅動，
靠蓄電池提供動力。主要作用於擴大太空人的活動範圍和的減少
體力消耗，它可隨時存放太空人採集的岩石和土壤標本。 

From：維基百科 



• 長1.5公尺、寬1公尺、高1.1公尺，僅重130多
公斤，採用6輪主副搖臂懸架的移動構形，可6
輪獨立驅動、4輪獨立轉向，具有爬20度坡、
越20公分高障礙的自主越障和避障能力，移動
速度最快為每小時200公尺。 

 
• 進行巡視探測，運動安全、能源供給、科學探

測和測控通信等方面均有著特殊設計。 

玉兔2號 
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能源來源 

能源從哪裡來？ 
 

在無法補給的月球上，有哪些能作為車子的能源
並永續利用？ 

 

https://www.youtube.com/watch?reload=9&v=7ACmGtfQTd8&t=5s 

https://www.youtube.com/watch?reload=9&v=7ACmGtfQTd8&t=5s


月球環境的5個考驗 

• 路況複雜 
     月球表面的地面崎嶇不平，有石塊，有撞擊坑，還有斜坡。 

• 溫差大 
     月球的一個自轉周期內，溫度相差可以達到300℃左右。 

• 輻射強烈 
     地月空間和月球表面空間輻射的類型、能量和強度都與地球附近大 
     不相同，月球車所使用的電子部件，特別是對輻射尤為敏感的高集 
     成度微電子器件。 

• 智能控制 
     地月距離較遠，月球車不能通過遙控實時處理反饋信息，應儘可能 
     自主感知周圍環境，自主規劃行進路徑，自主跨越或者避開障礙， 
     具備較強的獨立處理問題的能力。 

• 自動休眠和復甦 
     月球上的一天，大約相當於地球上的27天略多。月球車白天最多可 
     以連續工作14天；進入月夜以後，它不能發電，就進入休眠狀態。 

From：https://zi.media/@yidianzixun/post/m2F4tr 



TOYOTA 和 JAXA 日本的宇宙航空研究所  (Japan Aerospace 
Exploration Agency)正在合作建造一款六輪驅動且具有自動駕駛功
能的加壓月球車，可搭載2名太空人，月球車可當成小型的行動太空
站，太空人們在探索月球表面時，將能夠脫下太空裝，居住在車上。 
 
月球車的主要動力來源為燃料電池，續航里程能達到 1 萬公里。月
球車還配備太陽能電板充電、足夠的通訊裝置及前絞盤應付在月球
表面「陷車」的困境。 

加壓月球車 

From：https://technews.tw/2019/07/17/jaxa-and-toyota/ 



太陽能板 

From：中華太陽能聯誼會&http://mypaper.pchome.com.tw/pvesco168/post/1325485526 

利用半導體光生伏特效應的特性的半導體器件。所謂光生伏特
效應就是當物體受到光照時，物體內的電荷分佈狀態發生變化
而產生電動勢和電流的一種效應。 



材料一覽 



第一步 



第二步 

將2片小的木片裝入後，將一根軸對準孔洞裝入。 



第三步 

在外側套入軸套，讓軸套靠近木板，讓兩邊距離一樣
長，嘗試轉動車軸，讓車軸轉動順利(勿壓緊) 

軸套盡可能靠近齒輪， 

勿完全壓緊，車軸需轉動順利 



第四步 

拿出車軸對準齒輪孔洞裝入，讓兩邊距離一樣長。 
先裝入1片木片後，將車軸對準孔洞裝入。 

兩邊距離一樣長 



第五步 

軸套盡可能靠近齒輪， 

勿完全壓緊，車軸需轉動順利 

將齒輪裝在木板中間空際，裝入另1片木片，讓兩邊距
離一樣長。兩邊套上軸套。 



第六步 

確認齒輪在木板中間空隙，車輪可以輕鬆轉動不會被卡住。 

車軸不會左右移動，
車輪可以輕鬆轉動
且位置對稱 

兩邊距離一樣長 

齒輪在木板正中間空隙 



第七步 

將馬達軸心齒輪穿過木板中間空隙，與橘色齒輪相接。馬達
孔洞對準木板孔洞後，鎖上螺絲。 

對準孔洞後鎖入螺絲 



第七步 

車軸分別裝上4個車輪。 



第七步 

找出圖上木板，如圖上方向裝上。 

對準孔洞裝入 

對準T型孔洞裝入 



第七步 

找出圖上木板，如圖上方向裝上。 

對準孔洞裝入 

對準T型孔洞裝入 



第八步 

找出圖上木板，如圖上方向裝上機器人頭部。 



第九步 

找出圖上木板，如圖上方向裝上機器人頭部。 



第十步 

找出圖上木板，如圖示方向裝上後，測試完前進方向
沒錯…就可將太陽能板黏上固定。 



第十一步 

將太陽能板和馬達相同顏色電線捲起來並反折，用絕緣電工
膠帶將裸露的電線纏繞，將電線收入2個小孔中。 

電線收入小孔 



第十二步 

用電工膠帶固定線路，木板若有較鬆的情況，用熱
溶膠槍固定木板。 



拼裝完成 
在太陽下稍微等待，太陽能月球車即可奔跑。 


