
Motoduino U1藍芽控制車



外觀



功能

 單晶片，全稱單晶片微電腦（英語：single-chip microcomputer），又
稱微控制器（microcontroller），是把中央處理器、記憶體、定時/計數器
（timer/counter）、各種輸入輸出介面等都整合在一塊積體電路晶片上的
微型電腦。

 馬達驅動IC：L293D。一般控制DC 馬達驅動時，如果只是單一方向轉動，
只要控制其電壓正負極的接腳，就可以控制轉向。如果要有正反轉能力的話，
就必須在電路運作中將馬達電壓反向，一般常用的是L293D 這顆 IC。

 藍芽插座：HC-06

https://zh.wikipedia.org/wiki/%E4%B8%AD%E5%A4%AE%E5%A4%84%E7%90%86%E5%99%A8
https://zh.wikipedia.org/wiki/%E9%9B%BB%E8%85%A6%E8%A8%98%E6%86%B6%E9%AB%94
https://zh.wikipedia.org/wiki/I/O
https://zh.wikipedia.org/wiki/%E9%9B%86%E6%88%90%E7%94%B5%E8%B7%AF
https://zh.wikipedia.org/wiki/%E8%8A%AF%E7%89%87
https://zh.wikipedia.org/wiki/%E5%BE%AE%E5%9E%8B%E8%AE%A1%E7%AE%97%E6%9C%BA


撰寫藍芽遙控車程式

利用圖控化程式mBlock



選擇控制板及開啟通信擴充



USB連線控制



測試LED
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LED連接

長腳接PIN13，短腳接GND。



mBlock存檔

可以直接選另存為



測試馬達正反轉

D5.D10一組

D6.D11一組
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測試車子前後左右



試試如何讓車子停止



通信控制



合併程式
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上傳程式

因使用非Me藍芽模組，所以需使用Arduino IDE編輯
後再上傳。



Arduino IDE設定

Uno控制板和序列埠(先取消mBlock序列埠的連接)



Arduino IDE編輯



上傳程式

檢查有沒有先拔除藍芽，如果沒請拔除藍芽(即使在傳
輸的過程中)，然後重插板子上的USB線。


